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JIR-301-M - INDICADOR DIGITAL MULTI-ENTRADA, CON ALARMAS Y RE-TRANSMISION

+ CARACTERISTICAS GENERALES
* Nueva generacion de la familia JIR-301-M, mejorada y completamente compatible con la anterior
* Gabinete de 1/8 DIN, horizontal; montaje en tablero (idéntico a generacién anterior)

* Multi-entrada: termopar 6 Pt - 100 (en °C 6 °F) y sefales de proceso

Amplio rango de voltaje de alimentacion

¢ Todos los modelos incluyen alarmas y una salida de re-transmisién analdgica aislada
* Frente a prueba de polvo y salpicaduras (IP66)

Excelente desempefio y precio muy accesible

+ COMPARACION CON GENERACION ANTERIOR

Caracteristica

Generacion anterior

Nueva generacion

Indicadores

De 4 digitos

De 4% digitos

Muestreo de la lectura

Cada 250 ms

Cada 125 ms

Alarmas

Hasta 3 alarmas disponibles o hasta 2
alarmas con fuente de poder auxiliar

Hasta 4 alarmas disponibles, o hasta 3
alarmas con fuente de poder auxiliar

Alarma de rango
(alta y baja)

Solo para A3y ésta sera dependiente de
A1yA2

Ademas, A4 se puede programar como
alarma de rango, independientemente de las
demas

Alarma mantenida

Opcidn no disponible

El estado de la alarma se puede mantener,
aunque desaparezaca la condicion que la
activo. Esta funcién puede asociarse a la
entrada por evento.

Segunda salida de re-

L. No disponible Opcional
transmision
Indicacién y calculo
de raiz cuadrada de la | No disponible Configurable

lectura

Resistor externo para
entrada de corriente

Para entradas de 4~20mA 6 0~20mA, es
indispensable

Se puede utilizar un resistor externo, o uno
interno (opcion configurable)

Control manual

No disponible

Disponible

Fuente de poder aux.

Solo disponible en 24 VCD

Disponible en 24 VCD 6 5 VCD

LED indicador
“TXIRX”

No disponible

En caso de contarse con la opcion de
comunicacion serial, este LED indicara si el
dispositivo esta recibiendo y transmitiendo
informacion a través del puerto RS-485

Entrada digital
(terminales 14 y 17)

Funcién exclusiva de retencion de lectura
“hold” (no disponible en modelos con
comunicacion serial)

Funcién general como entrada para evento
(no disponible en modelos con comunicacion
serial)

Velocidad de
comunicacion serial

2400, 4800, 9600 6 19200 bps

Ademas, 38400 bps

Protocolos de
comunicacion serial

Protocolos simples;
Funciones Modbus: 03H para un solo
registro y 06H

Protocolos extendidos;
Funciones Modbus: 03H y 04H (para uno o
mas registros) y 06H y 10H

Asignacion de los
registros para la
comunicacion

Los protocolos simples conservan la misma asignacion de registros anterior, pero en los

protocolos extendidos se han reasignado.

Cada parametro incluye, entre corchetes, su

No. de registro para los protocolos simples (8), y los extendidos (E). Nuevos parametros
so6lo estaran disponibles en los protocolos extendidos. Los valores de datos no
numeéricos, también se incluyen entre corchetes, y no dependen del protocolo.
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+ NOMENCLATURA

JIR-301-M O, O0OO Caracteristicas
Alimentacién — 100 ~ 240 VCA, 50 / 60 Hz
1 24 VCD /| 24 VCA, 50/ 60 Hz
. - Alarma A2 disponible (modelo estandar)
g’:;:ic::::spgl:m P24 Fuente de poder auxiliar de 24 VCD (alarma A2 queda inhabilitada)
P5 Fuente de poder auxiliar de 5 VCD (alarma A2 queda inhabilitada)
- Ninguna (modelo estandar)
A4 Salida de alarma 4
Onci TA2(4-20) | Segunda salida de re-transmisién de 4 ~ 20 mA CD
te’:gi‘:::l’:spa’a TA2(0-20) | Segunda salida de re-transmision de 0 ~ 20 mA CD
15y 16 TV2(0-1) |Segunda salida de re-transmision de 0 ~1 VCD
TV2(0-5) |Segunda salida de re-transmisién de 0 ~ 5 VCD
TV2(1-5) | Segunda salida de re-transmisién de 1 ~5 VCD
TV2(0-10) | Segunda salida de re-transmisién de 0 ~ 10 VCD
Opciones para - Entrada para evento (modelo estandar)
terminal 14 C5 Comunicacién serial RS-485 (entrada para evento queda inhabilitada)
- Modelo estandar multi-funcién
Entradas - — - " "
especiales DSB AI,mentacmn para transmisor de_2 hI!OS (lazo de corriente)
(sélo para entrada de 4~20mA con resistor interno de 50 Q)
- Re-transmision de 4 ~ 20 mA CD (modelo estandar)
TA(0-20) | Re-transmisién de 0 ~20 mA CD
Salida principal TV(0-1) Re-transmision de 0 ~1 VCD
de re-transmision | TV(0-5) Re-transmisién de 0 ~ 5 VCD
TV(1-5) Re-transmision de 1 ~ 5 VCD
TV(0-10) [ Re-transmisién de 0 ~ 10 VCD
- Gabinete en color gris claro (modelo estandar)
Color -
BK Gabinete en color negro
Accesorio para - Ninguno (modelo estandar)
terminales TC Cubierta para terminales (proteccion contra choque eléctrico)

+ DIMENSIONES

(medidas en mm)

Cubierta para terminales

Empaque (opcional)
BEA0=.| ===
FAST a5 L2}
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(*) Con opcidn TC (cubierta para terminales)

+ CALADO DEL PANEL (medidas en mm; espesor recomendado del panel: 1 ~ 15 mm)
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4+ MONTAJE

Par de apriete recomendado
para los tornillos de los
soportes: 0.12Nm

Grosor del panel: 1~8mm

+ REEMPLAZO

Si usted ya cuenta con un JIR-301-M instalado,
que desea sustituir, no sera necesario que
vuelva a hacer su cableado. Bastara que
intercambie el interior del aparato junto con su
frente, dejando la carcasa anterior en el tablero.
Para separar el frente de la carcasa, jale hacia
afuera, con las ufias de los dedos, ambas
pestafas del frente, y separe el frente del resto
del gabinete. No utilice como cufia objetos duros,
como un desarmador, para evitar dafar el
gabinete.

Jale ‘ * Jale

Importante
Configure el nuevo aparato correctamente,
antes de conectarlo.

(Desenergice el
tablero antes de
realizar esta
maniobra)

Gabinete
generacioén anterior,
instalado y cableado
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+ CONEXIONES
Los cables deberan insertarse desde arriba del aparato. El par de apriete sugerido es de 0.63Nm. Se
recomienda utilizar terminales de presiéon con manga aislante para hacer las conexiones. Utilice terminales

que tengan las siguientes caracteristicas:

$3.2 mm

(i

5.8 mm max
Q)
A

|5_8 mm max

P5
© ®
0 ALIMENTACION
P24 CD

ALIMENTACION —

206065000 b

D —— —4  ENTRADA PARA

F"E 100 | TV YVE A EVENTO

@@0@%@@@@

TRANSMISOR COMUNICACION RS-485
s o 8o &b

R

0.8,
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Terminal Descripcion
1 Conexioén a Tierra Fisica
2 Entrada de alimentacion; en el caso de los modelos de corriente directa, corresponde a
la terminal positiva.
3 Entrada de alimentacion; en el caso de los modelos de corriente directa, corresponde a
la terminal negativa.
4 No utilizada
5 Terminal positiva de la salida principal de re-transmisidn analégica
6 Terminal negativa de la salida principal de re-transmision analégica
7,8 Contacto normalmente abierto de la alarma A1
9 10 Contact_o norma_lr_‘nente abiert_o dela alqrma A2, 6 salida de la fuente de poder auxiliar
! (9: terminal positiva; 10: terminal negativa)
11 Terminal invertida de la comunicacién serial RS-485
12,13 Contacto normalmente abierto de la alarma A3
Una de las terminales a las cuales debera conectarse un contacto seco para la entrada
14 . : . ; NP .
para evento, 6, terminal no-invertida de la comunicacién serial RS-485
La otra terminal a la cual debera conectarse un contacto seco para la entrada para
evento, 6, referencia (comun) para la comunicacién RS-485. Esta sefial no es
17 indispensable en la comunicacion RS-485, pero permite tener una mayor inmunidad al
ruido. Por lo general, en la comunicacion RS-485, se utilizan dos pares trenzados: uno
para '(+)'y '(-)' y otro para “SG”.
15 Terminal positiva de la segunda salida de re-transmision analégica o una de las
terminales del contacto normalmente abierto de la alarma A4
16 Terminal negativa de la segunda salida de re-transmisién analdgica o una de las
terminales del contacto normalmente abierto de la alarma A4
18 Terminal positiva de la sefal de entrada
19 Terminal negativa de la sefial de entrada. En el caso del termopar, corresponde a la
terminal de color rojo (-), y en el caso del Pt-100, a uno de los comunes.
20 La otra terminal comun del sensor Pt-100 o terminal positiva para sensor de 2 hilos

+ AISLAMIENTO
* Los siguientes bloques se encuentran aislados eléctricamente entre si:

Alimentacion externa

Fuente de poder auxiliar

CPU interna + Entrada sensor

Salida principal de re-transmision

Comunicacion RS-485 + Entrada para evento + Segunda salida de re-transmision

Cada alarma
Aislamiento
| | ‘ | Salida Salida o M o & |
z P E E re- 1 Comuni- re- g2 cPu| |ET§ gE
22022 |»8||»8 transm. i transm. 22 =33 a3
_.g Mg mg hé cacion 9‘3- 255 g‘g
VOO B ® © @O

50 36 600 56 660
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+ DESCRIPCION DEL FRENTE

(7) Botdn para incrementar

(1) Indicador rojo 'PV"

(4) LED amarillo para
indicar edo. entrada

para evento

(5) LED amarillo para
indicar edo. comunicacién
(3) LEDs verdes para _—
indicar el valor de alarma

dato (9) Botén para cambio rapido
( - ! \
( IR
SN

mostrado

(8) Boton para

(2) Indicador verde 'SV’ _(6)_LEDs rojos para  jecrementar dato (10) Botén para aceptar dato
indicar edo. alarmas
Ref. Nombre Funcién
(1) Indicador rojo  |En modo normal de operacion, indica el valor de la lectura de la entrada. Durante
'PV' la configuracioén, despliega el simbolo del parametro a configurar.
Indicador verde En modo normal de operacion, indica el valor de activacion de la alarma, cuyo
(2) Y LED verde (3) se encuentre encendido. Durante la configuracion, despliega el
valor del parametro a configurar.
3) LEDs verdes |El valor de activacion mostrado en el display “SV” correspondera a la alarma,
'‘A1'~'A4’ cuyo LED verde se encuentre encendido.
4) LED amarillo |Este LED se enciende cuando la entrada para evento se encuentre activa
'HOLD' (contacto cerrado) y se apaga cuando se encuentre inactiva (contacto abierto).
(5) LED amarillo |Este LED se enciende cuando se esté recibiendo y transmitiendo informacién a
"TX/RX' través del puerto de comunicacién RS-485 (funcién opcional)
) Indican el estado de las salidas de alarma: LED encendido cuando la alarma
LEDs rojos . . ) : . .
(6) NIV correspondiente esté activada; apagado, cuando esté desactivada. Cuando la
A1'~'A4 . ) .
alarma esté mantenida, su LED parpadeara.
Durante la configuracién, permite incrementar el valor del parametro. Si se utiliza
(7) ‘ junto con FAST, el incremento se hara mas rapidamente. Si se utiliza junto con
otras teclas, permite realizar diversas funciones.
Durante la configuracion, permite decrementar el valor del parametro. Si se
(8) v utiliza junto con FAST, el decremento se hara mas rapidamente. Si se utiliza junto
con otras teclas, permite realizar diversas funciones.
©) FAST Durante la configuracion, si se utiliza junto con & 6 W, permite cambiar el valor
del parametro rapidamente.
Durante la configuracién se utiliza para cambiar el parametro mostrado, o para
(10) MODE aceptar el valor del parametro. Si se utiliza junto con otras teclas, permite realizar
diversas funciones.
=Shinho JIR-301-M Pag. 6




+ MODO NORMAL DE OPERACION

Al conectar el aparato, en los indicadores se mostraran, durante 3 seg, el tipo de entrada y limite superior
seleccionados, y después el equipo empezara a operar normalmente. Los datos que se podran visualizar

seran los siguientes:

la entrada;

la entrada;

A+ MODE PV indica lectura de A+ MODE PV indica lectura de A+ MODE

SV indica valor de SV indica valor de
activacion de A1 activacion de A2

PV indica lectura de la entrada;
SV indica valor de activacion de A4 - SV indica valor de activacion de A3

-
(Si se selecciond alarma de rango, al presionar y A+ MODE
mantener 4w , se mostrara el limite superior)

PV indica lectura de la entrada;

(siempre y cuando no se haya seleccionado
alarma de rango, ya que los limites seran los
valores de activacion de A1y A2)

* Los valores de activacion de las diferentes alarmas se mostraran Unicamente si éstas se encuentran
habilitadas y disponibles. El LED verde correspondiente se encendera para indicar de cual alarma se trata.

+ MODO MANUAL DE OPERACION

Modo Normal
1 | & y FAST (5 seg)

PV s R
SV |aFF
§  mooe
PV ;RS
SV = ": ":

§ mooe

PV 1m A3
SV \aFF
§  mooe
PV & A
SV |oFF
§  mooe

AL

SV o
§  mooe
PV I:l I,- I:-I
SV oo
§  mooe

Modo Normal

Al entrar al modo manual, todas las salidas se apagaran

Presione 4 para activar A1 (=) y W para desactivarla (=F F)
(no disponible, si la alarma se encuentra deshabilitada)

Presione 4 para activar A2 (=) y W para desactivarla (= F)
(no disponible, si la alarma se encuentra deshabilitada, o se ha
adquirido un modelo con fuente de poder auxiliar)

Presione 4 para activar A3 (=) y W para desactivarla (=F F)
(no disponible, si la alarma se encuentra deshabilitada)

Presione 4 para activar A4 (=) y W para desactivarla (=~ F)
(no disponible, si la alarma se encuentra deshabilitada, o se ha
adquirido un modelo sin esta opcion)

Presione 4 y ¥ para alterar el valor (como porcentaje ) de la
salida principal de re-transmision

Presione 4 y ¥ para alterar el valor (como porcentaje ) de la
segunda salida de re-transmision (no disponible, si se ha
adquirido un modelo sin esta opcién)

Las salidas vuelven a controlarse automaticamente

=hinho
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+ MODO DE CONFIGURACION

Descripcion de los parametros configurables:
(entre corchetes se encuentra el nimero de registro con el cual se podra acceder al dato mediante los protocolos de
comunicacién simples (S) o extendidos (E), en el caso de modelos con comunicacién serial)

Simbolo | Descripcion

NIVEL 1: Presionar MODE para entrar al NIVEL 1 y para cambiar de parametro
,D, .! Seleccion del valor de activacion de la alarma A1
[0001H(S)] | - Parametro disponible si la alarma A1 se encuentra habilitada
[0009H(E)] | - Limites: Rango del sensor / rango de escalamiento
=] ,_j Seleccion del valor de activacién de la alarma A2
[0002H(S)] | - Parametro disponible si se cuenta con modelo de tres alarmas y si A2 esta habilitada
[000AH(E)] | - Limites: Rango del sensor / rango de escalamiento
= Seleccion del valor de activacién de la alarma A3
=i - Parametro disponible si la alarma A3 se encuentra habilitada y no se ha seleccionado
[0003H(S)] | a1arma de rango (en cuyo caso, sus limites son los mismos de A1y A2)
[000BH(E)] | | imites: Rango del sensor / rango de escalamiento
_ Seleccion del valor de activacién de la alarma A4
H Y |- Parametro disponible si la alarma A4 se encuentra habilitada
[000CH(E)] | - Muestra el limite inferior, en caso de haberse seleccionado alarma de rango
- Limites: Limite inferior de entrada ~ A4H
™1 111 | Seleccién del limite superior de activacion de la alarma A4
It 11 | parametro disponible si la alarma A4 se encuentra habilitada como alarma de rango
[000DH(E)] | _ | imites: A4 ~ Limite superior de entrada
NIVEL 2: Presionar W y MODE durante 3 seg. para entrar, y MODE para cambiar de pardmetro
Seleccion del nivel de bloqueo
- Permite restringir el cambio de ciertos parametros de configuracién por medio del teclado.
Todos los parametros pueden leerse en todo momento.
! = |= |- Opciones:
[0oosH(s) | - --- :Todos los parametros pueden ser alterados (valor por defecto) [0000H]
[001EH(E)] L =i 1 :Ningun parametro puede ser alterado [0001H]
.’_ oed .Solo se pueden alterar los parametros del NIVEL 1 [0002H]
Lo 3 : Todos los parametros (excepto el tipo de entrada) se pueden
alterar, pero no se salvan en memoria no-volatil (para evitar su desgaste)  [0003H]
Coeficiente de correccién de la lectura del sensor de entrada
' = | - Corresponde al valor que sera multiplicado a la lectura del sensor para obtener la lectura
=X desplegada. En condiciones normales este parametro debera tener un valor de 1.
[O1FHEN 1 | imites: -10.000 ~ 10.000
: . . Lectura Comegida: “of “Lectura+ "
Desplazamiento para correccion de la lectura del sensor de entrada
L =i - Corresponde al valor que le sera sumado a la lectura del sensor para obtener la lectura
[0005H(S)] | desplegada. En condiciones normales este parametro debera tener un valor de 0.
[0020H(E)] | - Limites: —1000.0 ~ 1000.0 °C/°F
—10000 ~ 10000 (con la posicién del punto decimal seleccionada)
Seleccion del protocolo de comunicacion *
- Parametro disponible en modelo con comunicacién RS-485
-+ |-Opciones:
= 7. | AoAL : Protocolo Shinko simple (valor por defecto) kLl : Protocolo Shinko extendido
Ao A . Modbus ASCII simple trdF: Modbus ASCII extendido
~ode: Modbus RTU simple Ermde: Modbus RTU extendido
Seleccion del nimero de nodo dentro de la red de comumcacic’)n*
- Parametro disponible en modelo con comunicacién RS-485
- - La red puede estar conformada por un maestro y hasta 31 esclavos
S D] Limites: 0 ~ 95 (valor por defecto: 0)
- Las direcciones 0 y 95 son direcciones de “broadcast” (todos reciben el mensaje, nadie
responde) para protocolos Modbus y Shinko respectivamente
Seleccion de la velocidad de comunicacion*
- - Parametro disponible en modelo con comunicaciéon RS-485
- = ,D - Opciones: < : 2400 bps %2119 200 bps
<& : 4800 bps JE4: 38 400 bps
55 : 9 600 bps (valor por defecto)
Shinho
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Seleccion del tipo de paridad *
- Parametro disponible en modelo con comunicacién RS-485, cuando se ha seleccionado
un protocolo Modbus

e iaial Opciones: ~=nE : sin paridad
EHE A : paridad par (valor por defecto)
cod ;. paridad non
Seleccion del nimero de bits de paro*
- —' ,_t i~ | - Parametro disponible en modelo con comunicacién RS-485, cuando se ha seleccionado

I | un protocolo Modbus
- Opciones: 1 bit de paro (valor por defecto) 6 2 bits de paro

* Estos parametros sélo pueden cambiarse por medio del teclado (no por comunicacion)

NIVEL 3: Presionar 4, W y MODE durante 3 seg. para entrar, y MODE para cambiar de parametro

Seleccion del tipo de entrada / rango
- Importante: Antes de cambiar de tipo de entrada, desconecte el sensor
- Al cambiar de tipo de entrada, algunos parametros se restableceran a su valor por defecto

- Opciones:
Termopares
£ L: K/=200~1370°C (v.p.def) [0000H] & .[: K/-200.0 ~400.0°C [0001H]
oD J/7-200~1000°C [0002H] ~ £L: R/0~1760°C [0003H]
Y% L: S/0~1760°C [0004H] & £: B/0~1820°C [0005H]
£ L: E/-200~800°C [0006H] I .[: T/-200.0 ~400.0°C [0007H]
m L: N/-200~1300°C [0008H] FLZI:PL-II/0~1390°C [0009H]
c C: C(W/Re5-26)/0~2315°C [000AH] & F: K/-320~2500°F [000FH]
£ F: K/-200.0 ~750.0°F [0010H] ./ F: J/-320~1800°F [0011H]
~ F: R/0~3200°F [0012H] ~ F: S/0~3200°F [0013H]
& F: B/0~3300°F [0014H] £ F: E/-320~1500°F [0015H]
L I F: T/-200.0 ~ 750.0°F [0016H] ~ F: N/-320~2300°F [0017H]
=SS | FLCSFPLAIN 0 ~ 2500°F [0018H] = F: C(W/Re5-26)/0 ~4200°F[0019H]

[0019H(S)] | Termorresistores (RTDs):

[0001H(E)] | 71" .L: Pt100 / —200.0 ~ 850.0°C  [000BH]

: JPt100 /-200.0 ~ 500.0°C [000CH]
: JPt100 / -200 ~ 500°C [000EH]
: JPt100 / -200.0 ~ 900.0°F [001BH]
: JPt100 / -300 ~ 900°F [001DH]

lf'/: r':- Pt100 / —200 ~ 850°C [000DH]
] :'_- Pt100 / —200.0 ~ 1000.0°F [001AH]
" F: Pt100 / -300 ~ 1500°F [001CH]

HYZ DR 4 ~ 20 mA, utilizando resistor de 50Q externo /—2000 ~ 10000 [001EH]
T2 0F: 0 ~20 mA, utilizando resistor de 50Q externo /—2000 ~ 10000 [001FH]
& 1H: 0~ 1V /=2000 ~ 10000 [0020H] SH: 0~ 5V /~2000 ~ 10000 [0021H]
{ SH: 1~5V/-2000 ~ 10000 [0022H] & {ZH: 0~ 10V /-2000 ~ 10000 [0023H]
Y20 1 4 ~ 20 mA, utilizando resistor de 50Q interno /~2000 ~ 10000 [0024H]
2D 10~ 20 mA, utilizando resistor de 500 interno /~2000 ~ 10000 [0025H]
-_S|_I§ g ntrada excede el limite superior del rango, el display PV parpadeard mostrando

”

; si es menor al limite inferior, se desplegara “- - - -
-Enel caso de entradas de CD, el usuario puede configurar el rango de escalamiento

(47 LL ~ 5 LH)ylaposicion del punto decimal (=)

[ )

Seleccion del limite superior de escalamiento

i_ - | - Parametro disponible para entradas de proceso

[0006H(S)] | - Corresponde al valor desplegado en el display PV en unidades de ingenieria, cuando la
[0002H(E)] entrada sea del 100%

- Limites: -/ L L ~ 10000

L
oL

Seleccion del limite inferior de escalamiento
! | - Parametro disponible para entradas de proceso

[0007H(S)] | - Corresponde al valor desplegado en el display PV en unidades de ingenieria, cuando la
[0003H(E)] | entrada sea del 0%

- Limites: —2000~ =/ L H

Seleccion de la posicion del punto decimal en el escalamiento

= - Parametro disponible para entradas de proceso
[0008H(S)] | - O'pmones: .
0004H(E [ sin punto decimal (v.por def.) [0000H] r..:: con décimas de unidad [0001H]
[ (E)] it
.00 :con centésimas de unidad [0002H] .1 con milésimas de unidad [0003H]
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LT

Seleccion de la constante de tiempo (RC) de la entrada

in ._/\/\,__L_. out

[0009H(S)] | - Funcion que equivale a colocar un filtro RC en la entrada R T¢C
[0021H(E)] | - Limites: 0.0 ~10.0 seg. (valor por defecto: 0 seg.) =
Seleccion del tipo de alarma para A1
- Opciones:
- - - ~: alarma deshabilitada (valor por defecto) [0000H]
H: alarma alta [0001H] L:  alarma baja [0002H]
H J: alarma alta con espera  [0003H] L J:alarma baja con espera  [0004H]
- Alarmas con espera: Alarma alta, salida normal Alarma baja, salida normal
La primera vez (después de —— E—
conectado el instrumento) oN A o —
que se presenten las
[ N g S !
" 11~ | condiciones que accionen
[000DH(S)] | las alarmas, sus salidas no OFF E PV OFFl PV
[0005H(E)] | se activaran. Lo haran la \‘ “
segunda y subsecuentes A A
veces. Cuando se trate de Alarma alta, salida invertida | Alarma baja, salida invertida
alarmas sin espera, las o e
salidas se activaran todas on i on i
las veces, incluida la I | | I
primera
(La salida normal o invertida OFF py | OFF PV
se define en el “tipo de salida”) A 4
A A
F! = | seleccién del tipo de alarma para A2
[000EH(S)] | - Paré@metro disponible en modelo sin fuente de poder auxiliar
[0006H(E)] | - Opciones: mismas opciones que para A1
Seleccién del tipo de alarma para A3 Alarmas alta, baja y de rango, salidas normales
- Opciones: mismas opciones que para A1 oN
y ademas: | T
oi o alarma de rango [0005H] Alarma alta (A1 6 A2)
- Alarma de rango: Esta opcion estara OFF Y PV
=1 == | disponible cuando A1 se haya configurado oN
'—OfoiaFﬁ'S’— como alarma alta (con/sin espera) y A2
E0007H£E;% como alarma baja (c_on/sm espera), [ _ Alarma baja (A2 6 A1)
viceversa. A3 se activara cuando, ni A1, ni OFF
A2 estén activas, y se desactivara cuando 4
A1 0 A2 se activen. on Alarma de rango (A3)
OFF l T T PV
Seleccion del tipo de alarma para A4
FH 1 4 F |- Parametro disponible en modelo con A4
[0008H(E)] | - Opciones: mismas opciones que para A3, pero la alarma de rango es completamente
independiente de otras alarmas
= 11 = | Seleccion del tipo de salida para A1
It . 7 | - Parametro disponible si A1 se encuentra habilitada
[0012H(S)] | Opciones: izl : energizada o normal (contacto cerrado al activarse) (v.p.def) [0000H]
[0012H(E)] ~ £ H": desenergizada o invertida (contacto abierto al activarse) [0001H]
2~ | Seleccién del tipo de salida para A2
[0013H(S)] | - Parametro disponible si se cuenta con modelo de tres alarmas y si A2 esta habilitada
[0013H(E)] | - Opciones: mismas opciones que para A1
= =1~ | Seleccion del tipo de salida para A3
[0014H(S)] | - Parametro disponible si A3 esta habilitada y no se ha seleccionado la alarma de rango
[0014H(E)] | - Opciones: mismas opciones que para A1
=111 = | Seleccion del tipo de salida para A4
™1 71| - parametro disponible en modelo con A4, y si A4 se encuentra habilitada
[0015H(E)] | Opciones: mismas opciones que para A1
Shinhao
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Seleccion de la histéresis para A1

[

i E: - Parametro disponible si la alarma A1 se encuentra habilitada

[000AH(S)I | _ | imites: 0.1~ 100.0 °C/ °F (valor por defecto: 1.0 °C)

[000EH(E)] 1 ~ 1000 (con la posicién del punto decimal correspondiente)

= = H Y | seleccion de Ia histéresis para A2

[000BH(S)] | - Parametro disponible si se cuenta con modelo de tres alarmas y si A2 esta habilitada
[000FH(E)] | - Limites: mismos limites que para A1

= =i i_i 1 | Seleccion de la histéresis para A3

7 2171 J | parametro disponible si la alarma A3 se encuentra habilitada y no se ha seleccionado la
[000CH(S)] | ajarma de rango

[0010H(E)] | _ Limites: mismos limites que para A1

it Ly | Seleccion de la histéresis para A4

[0011H(E-)’] - Pardmetro disponible en modelo con A4, y si la alarma A4 se encuentra habilitada

- Limites: mismos limites que para A1

oo i
[ N e |

Seleccion del retardo de tiempo al entrar para A1
- Parametro disponible si la alarma A1 se encuentra habilitada

[0015H(S)] | - Cuando se cumpla la condicién de activacion de A1, el retardo de tiempo empezara a

[0016H(E)] | correr. Una vez transcurrido, la salida de la alarma A1 se activara.
- Limites: 0 ~ 9999 seg. (valor por defecto: 0 seg.)

= = 111 | Seleccion del retardo de tiempo al entrar para A1

20 3 | parametro disponible si se cuenta con modelo de tres alarmas y si la alarma A2 se

[0016H(S)] | encuentra habilitada

[0017H(E)] | - v¢ase explicacién y limites para A1

= =1 _r1_r | Seleccion del retardo de tiempo al entrar para A3

7 101 2 | - parametro disponible si la alarma A3 se encuentra habilitada y no se ha seleccionado la

[0017H(S)] | alarma de rango

[0018H(E)] | - v¢ase explicacién y limites para A1

it _t1 | Seleccion del retardo de tiempo al entrar para A4

P11t | parametro disponible en modelo con A4 y si la alarma A4 se encuentra habilitada

[0019H(E)] | véase explicacion y limites para A1

~ 141 1 | Seleccién del limite superior de la salida principal de re-transmisién

I =1 1| Corresponde al valor desplegado en el display PV, cuando la salida tome su valor maximo

[0010H(S)] | (20 mA, 1V, 5V, 610 V)

[002ZH(E)] | | jmites: 7'~L !~ Limite superior de entrada

~ 1+ | Seleccién del limite inferior de la salida principal de re-transmisién

I 1~ i. 1 | . Corresponde al valor desplegado en el display PV, cuando la salida tome su valor minimo

[0011H(S)] | (4 mA, OmA, 0V, 6 1V)

[0023H(E)] | _ | jmites: Limite inferior de entrada ~ !~ H !

_ _ | Seleccién del limite superior de la segunda salida de re-transmision

I~ H 2 | - Parametro disponible en modelo con dos salidas de re-transmision

[0024H(E)] | - Correspont_je al_valor desplegado en el display PV, cuando la salida tome su valor maximo
- Limites: / ~L £ ~ Limite superior de entrada

_ _ | Seleccién del limite inferior de la segunda salida de re-transmision

I =1 = | - Parametro disponible en modelo con dos salidas de re-transmision

[0025H(E)] | - Corresponde al valor desplegado en el display PV, cuando la salida tome su valor minimo
- Limites: Limite inferior de entrada ~ /"~ H

Shinhao
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0
=~

Q.

Seleccion del tipo de entrada para evento

- Parametro disponible en modelo con entrada para evento (sin comunicacién)

- Opciones:

HoL d: Elinstrumento desplegaréa en el display PV la lectura que se haga al momento de
cerrarse el contacto entre las terminales 14 y 17, y permanecera sin cambio hasta que
vuelva a abrirse el contacto o se corte la alimentacion (valor por defecto)

F _ H: El instrumento desplegara en el display PV el valor maximo leido mientras el
contacto entre las terminales 14 y 17 esté cerrado. Cuando se abra el contacto, volvera a
desplegar normalmente la lectura.

£~ H: El instrumento desplegara en el display PV el valor minimo leido mientras el contacto
entre las terminales 14 y 17 esté cerrado. Cuando se abra el contacto, volvera a desplegar
normalmente la lectura.

HL o !: Sila funcién de mantenimiento de alguna alarma (FxH ) se encuentra habilitada;
después de activarse, la alarma se mantendra asi, mientras el contacto entre las terminales
14 y 17 esté cerrado. Se dejara de mantener, al abrirse este contacto.

HL d2: Misma funcion que HL & {, pero con el estado del contacto invertido

oot
I B ]

!
0t

[001AH(E)]

Habilitacion de la funcion de mantenimiento de A1

- Parametro disponible si A1 se encuentra habilitada

- Opciones:

momE: Funcion deshabilitada (valor por defecto)

Hzi ' Funcion habilitada: Durante el mantenimiento de la alarma, el LED rojo de la
alarma parpadeara. El mantenimiento de la alarma se cancelara al re-establecerse la
alimentacién. Puede cancelarse manualmente, presionando FAST durante 3 seg. También
se podra cancelar, si se encuentra asociado con la funcion para evento, por medio del
estado de esta entrada.

Habilitacién de la funcién de mantenimiento de A2
- Parametro disponible en modelo sin fuente de poder y cuando A2 se encuentre habilitada
- Opciones: mismas que para  {Hid

Habilitacion de la funciéon de mantenimiento de A3
- Parametro disponible cuando A3 se encuentre habilitada
- Opciones: mismas que para i {Hd

Habilitacién de la funcién de mantenimiento de A4
- Parametro disponible cuando A4 se encuentre habilitada
- Opciones: mismas que para  {Hd

[ =]
[0026H(

-
]

E)]

Habilitacién de la funcién raiz cuadrada de la lectura ~ PV
-Permiter utilizar y desplegar la raiz cuadrada de la lectura

- Opciones: ~omE: Funcién deshabilitada (valor por defecto)
Funcion habilitada

-

Definicion del nivel de corte de la raiz cuadrada de la lectura
-Permite definir el limite inferior de la entrada que equivaldra a cero en la lectura
desplegada (debido a que cerca de cero, el célculo es inexacto por la falta de resolucion)
- Limites: 0.0 ~ 25.0% del rango de entrada (1.0% por defecto)

Raiz cuadrada de la

entrada; escalada

de 0~200

200

20 |-

Lectura desplegada

Entrada (4~20mA
0 0 ( )

1% del rango (4.16mA)
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Restablecimiento de los parametros a sus valores iniciales de fabrica:

Oprima primero & , y sin soltarla, oprima también W , luego FAST y por Ultimo MODE , hasta que ambos
displays se apaguen por un segundo. Todos los parametros retomaran sus valores de fabrica, excepto el
tipo de entrada + rango ( “£~" ), que conservara el valor configurado. Las alarmas se deshabilitaran, por
lo que el display SV, no mostrara valor alguno.

I A I I vl IFASTI IMODEI

1(IV> {‘[15
2 3

+ CARACTERISTICAS DE LA COMUNICACION RS-485

(Sdlo aplica a los modelos con comunicacion serial)

Red Maestro / Esclavo: Conformada por un maestro (PC, PLC, etc), y hasta 31 esclavos (JIR-301-M y

cualquier instrumento con protocolo compatible). El maestro iniciara siempre la comunicacion, y los

esclavos responderan solo cuando el maestro se dirija a ellos. El No. de nodo sirve para identificar cada

esclavo dentro de la red.

Semi-Duplex: Todos los elementos de la red pueden transmitir y recibir, pero no simultdneamente. Sélo un

instrumento puede transmitir a la vez. Para evitar colisiones en la red, después de que el maestro o algun

esclavo terminen de transmitir, deberan ceder el control de la red en un lapso de tiempo menor a la

duracién de transmision de un caracter y medio.

RS-485: La linea “SG” no es indispensable en la comunicacion RS-485, pero mejora la inmunidad al ruido.

Por lo general, se utilizan dos pares trenzados: uno para '(+)' y '(-)' y otro para “SG”. No conecte “SG” al

blindaje, ni a la Tierra Fisica. Los JIR-301-M no requieren de resistencia de terminacién.

Comunicacioén asincrona: Cada caracter enviado consta de un bit de inicio, 7 U 8 bits de datos, hasta un

bit de paridad (non o par), y 1 6 2 bits de paro, segun el protocolo.

+ PROTOCOLO SHINKO +
Bits de datos: 7 « Paridad: par « Bits de paro: 1 « Formato: ASCII (los datos se representan como
numeros enteros (se ignora el punto decimal), complemento a 2 para valores negativos, y cada digito
hexadecimal se convierte en su equivalente ASCII, excepto el No. de nodo, al que simplemente se le suma
20H) « Verificacién: Checksum ((1) Sumar los caracteres del mensaje, excepto encabezado, checksum y
terminacion. (2) Sacar el complemento a 2 de esta suma. (3) Los dos bytes menos significativos se
convierten en ASCII.)
Comando de lectura (Maestro a Esclavo):

Encabezado | No. de nodo Comando de lectura | Dir. registro | Checksum | Terminacién
02H 20H 20H 03H
(1 car.) (1 car.) (1 car.) (1 car.) (4 car.) (2 car.) (1 car.)
Comando de escritura (Maestro a Esclavo):
Encabezado | No. de nodo Comando de escritura | Dir. registro | Datos | Checksum | Term.
02H 20H 50H 03H
(1 car.) (1 car.) (1 car.) (1 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (1 car.)
Respuesta a comando de lectura (Esclavo a Maestro):
Encabezado | No. de nodo Comando de lectura | Dir. registro | Datos | Checksum | Term.
06H 20H 20H 03H
(1 car.) (1 car.) (1 car.) (1 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (1 car.)
Respuesta a comando de escritura (Esclavo a Maestro):
Encabezado No. de nodo Checksum Terminacion
06H 03H
(1 car.) (1 car.) (2 car.) (1 car.)
Mensaje de error (Esclavo a Maestro):
Encabezado No. de nodo Tipo de error | Checksum | Terminacion
15H 03H
(1 car.) (1 car.) (1 car.) (2 car.) (1 car.)

Ejemplo: Escribir el valor de activacion de A1 en 600°C, Nodo 1, protocolo simple:

[02H]21H ] 20H | 50H | 30H | 30H | 30H | 31H | 30H | 32H | 35H | 38H | 44H | 46H | 03H |
Checksum: 21H+20H+50H+30H+30H+30H+31H+30H+32H+35H+38H=221H — Complemento a 2 de
221H: ODDFH — ASCII de “D”: 44H , ASCII de “F": 46H

Modo extendido: Ademas, se contara con los siguientes comandos:

Comando de lectura multiple (Maestro a Esclavo):

Encabezado | No.de Comando de lectura Dir. Ini. No. de Checksum | Term.
02H nodo 20H multiple 24H registros | datos (N) 03H
(1 car.) (1car.) | (1car.) (1 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (1 car.)
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Comando de escritura multiple (Maestro a Esclavo):

Encabezado No. de Comando de escritura Dir. Ini. Datos Checksum | Term.
02H nodo 20H multiple 54H registros 03H
(1 car.) (1car.) ] (1car) (1 car.) (4 car.) (4 car.*N) (2 car.) (1 car.)
Respuesta a comando de lectura multiple (Esclavo a Maestro):
Encabezado No. de Comando de lectura Dir. Ini. Datos Checksum | Term.
06H nodo 20H multiple 24H registros 03H
(1 car.) (1car.) | (1car) (1 car.) (4 car.) (4 car.*N) (2 car.) (1 car.)

Respuesta a comando de escritura multiple (Esclavo a Maestro): mismo que para escritura simple
*'N' corresponde al niumero de datos consecutivos que se desean leer o escribir (desde 1 hasta 100)

* Debido a que los comandos muiltiples requieren de mas tiempo de procesamiento, se recomienda un
periodo de espera para la respuesta de 6ms * N

+ PROTOCOLO MODBUS, MODO RTU +
Bits de datos: 8 « Paridad: par, non, o ninguna « Bits de paro: 1 6 2 + Formato: ninguno (los datos
no se alteran; se usa el complemento a 2 para representar niUmeros negativos) e« Intervalo de espera
entre mensajes: 3.5 caracteres o mas ¢ Intervalo entre caracteres: 1.5 caracteres o menos ¢
Verificacién: CRC-16 (Cyclic Redundancy Check de 16 bits: (1) Hacer un XOR del primer byte del
mensaje con OFFFFH. (2) Recorrer el resultado un bit a la derecha. (3) Si el bit de acarreo es 1, hacer un
XOR con 0OA001H. (4) Repetir pasos 2) y 3) ocho veces. (5) Hacer un XOR del resultado con el siguiente
byte del mensaje. (6) Seguir con los pasos 2) al 4). (7) Repetir desde el paso 5) con demas bytes del
mensaje. (8) Escribir antes el byte menos significativo del CRC y luego el mas)
Modo simple: Sélo los comandos 03H para un Unico registro y el 06H se encuentran implementados
Modo extendido: Ademas, se pueden utilizar los comandos 03H y 04H para uno o varios registros, y el
comando 10H.
Guia rapida de comandos Modbus (refiérase al documento oficial para mayores detalles):
Comandos de lectura 03H y 04H (Maestro a Esclavo):

Intervalo de No. de Comando Dir. inicial No. de CRC-16 Intervalo de
espera nodo 03H ¢ 04H registros registros (N) espera
(>= 3.5 car.) (1 byte) (1 byte) (2 bytes) (2 bytes) (2 bytes) (>= 3.5 car.)
Comando de escritura simple 06H (Maestro a Esclavo):
Intervalo de No. de Comando Direccién Datos CRC-16 | Intervalo de
espera nodo 06H registro espera
(>= 3.5 car.) (1 byte) (1 byte) (2 bytes) (2 bytes) | (2 bytes)| (>=3.5car.)
Comando de escritura multiple 10H (Maestro a Esclavo):
Intervalo de | No. de | Comando | Dir. Ini. No. de No. de Datos CRC-16 | Int. esp.
espera nodo 10H registros | registros (N) | bytes (N*2) (>=3.5
(>=3.5car.) ] (1byte)|] (1byte) (2 bytes) (2 bytes) (1 byte) (2 bytes*N) | (2 bytes) car.)
Respuesta a comando de lectura (Esclavo a Maestro):
Intervalo de No. de Comando No. de Datos CRC-16 Intervalo
espera nodo 03H 6 04H bytes (N*2) de espera
(>=3.5car.) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (2 bytes*N) | (2 bytes) | (>=3.5car.)
Respuesta a comando de escritura simple (Esclavo a Maestro): eco del comando
Respuesta a comando de escritura multiple (Esclavo a Maestro):

Intervalo No. de Comando Dir. inicial No. de CRC-16 Intervalo
de espera nodo 10H registros registros (N) de espera
(>= 3.5 car.) (1 byte) (1 byte) (2 bytes) (2 bytes) (2 bytes) (>= 3.5 car.)

Mensaje de error (Esclavo a Maestro):
Intervalo No. de Comando de error | Tipo de error | CRC-16 Intervalo
de espera nodo (comando + 80H) de espera
(>= 3.5 car.) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (2 bytes) | (>=3.5car.)

+ PROTOCOLO MODBUS, MODO ASCII 4
Bits de datos: 7 « Paridad: par, non, 6 ninguna « Bits de paro: 16 2 « Formato: ASCII (los datos se
representan como nimeros enteros (se ignora el punto decimal), complemento a 2 para valores negativos,
y cada digito hexadecimal se convierte en su equivalente ASCII; sé6lo se permiten los caracteres: “.”(3AH),
CR (ODH), LF (0AH), “0”.."9” (30H..39H) y “A”.."F” (41H..46H)) « Verificacién: LRC (Longitudinal
Redundancy Check: Es similar al checksum (ver “Protocolo Shinko”), pero en lugar de hacer la suma con
los caracteres ASCII, se hace con los datos hexadecimales, antes de convertirlos en ASCII)
Modo simple: Sélo los comandos 03H para un Unico registro y el 06H se encuentran implementados
Modo extendido: Ademas, se pueden utilizar los comandos 03H y 04H para uno o varios registros, y el
comando 10H.

=hinho

JIR-301-M Pag. 14



Guia rapida para comandos Modbus (refiérase al documento oficial para mayores detalles):
Comandos de lectura 03H y 04H (Maestro a Esclavo):

Encabezado No. de Comando Dir. inicial No. de LRC | Terminacion
3AH nodo 30H, 33H 6 30H, 34H registros registros (N) O0DH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (2 car.)
Comando de escritura simple 06H (Maestro a Esclavo):
Encabezado | No. de nodo Comando Direccion Datos LRC Terminacién
3AH 30H, 36H registro 0DH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (4 car.) (4 car.) | (2car.) (2 car.)
Comando de escritura multiple 10H (Maestro a Esclavo):
Encabezado | No. de | Comando | Dir.inicial No. de No. de Datos LRC Term.
3AH nodo | 31H, 30H | registros | registros (N) | bytes (N*2) ODH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (4 car*N) | (2 car.) (2 car.)
Respuesta a comando de lectura (Esclavo a Maestro):
Encabezado No. de Comando No. de Datos LRC Term.
3AH nodo 30H, 33H 6 30H, 34H bytes (N*2) ODH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (2 car.) (4 car.*N) | (2 car.) (2 car.)
Respuesta a comando de escritura simple (Esclavo a Maestro): eco del comando
Respuesta a comando de escritura multiple (Esclavo a Maestro):
Encabezado | No. de nodo Comando Dir.inicial No. de LRC Terminacién
3AH 31H, 30H registros registros (N) ODH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (4 car.) (4 car.) (2 car.) (2 car.)
Mensaje de error (Esclavo a Maestro):
Encabezado | No. de nodo | Comando de error | Tipo de error LRC Terminacién
3AH (comando + 80H) ODH, 0AH
(1 car.) (2 car.) (2 car.) (2 car.) (2 car.) (2 car.)

Ademas de los datos configurables, cuya direccion de registro se encuentra entre corchetes, se
encuentran disponibles, a través de la comunicacion, los siguientes datos:
Sélo Lectura (comandos Shinko 20H y 24H, y Modbus 03H y 04H):

Dato Direccién Dato Direccién
Banderas de estatus 2
Bit 7:
PV (variable del proceso) [0080H(S)] 0: En operacién; 1: Inicializacion [010EH(E)]
[0100H(E)] Bit 6:
0: Modo normal; 1: Configuracién
Salida principal de re-transmisiéon | [0101H(E)] | +;
el [
Segunda salida de re-transmisién | [0102H(E)]
Modelo del indicador
Banderas de estatus g'its‘i‘r; salida principal de retransmision;
Bit 15. (mas S|gn|f|cat|vo): 1: se hizo un 1: con salida principal de retransmision
cambio a través del teclado Bit 3:
Bit 4: 1: PV fuera del limite inferior 0 siﬁ comunicacién: 1: con comunic
Bit 3: 1: PV fuera del limite superior B.it 2. T ’ [00A1TH(S)]
Bit 2: [008TH(S)T | . gin A3: 1: con A3
0: A3 desactivada ; 1: A3 activada B.it 1 T
Bit 1: s AD- 4+
0: A2 desactivada ; 1: A2 activada g.its(l)n(ginl'sc;nr:-i\f?cativo)'
Bit 0 (menos significativo): 0: sin A1- 1: cog A :
0: A1 desactivada ; 1: A1 activada ; L
Versién del Firmware [0111H(E)]
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Banderas de estatus 1

Bit 15 (mas significativo): 1: se hizo un
cambio a través del teclado

Bit 5: 0: 1: PV fuera del limite inferior
Bit 4: 0: 1: PV fuera del limite superior
Bit 3:

0: A4 desactivada ; 1: A4 activada

Modelo del indicador

Bit 8:

0: sin fuente de poder auxiliar de 5V;

1: con fuente de poder auxiliar de 5V
Bit 7:

0: sin fuente de poder auxiliar de 24V;
1: con fuente de poder auxiliar de 24V
Bit 6:

0: sin segunda salida de retransmision;
1: con segunda salida de retransmision

Bit 2: Bit 5:
0: A3 desactivada ; 1: A3 activada [010DH(E)] | O: sin salida principal de retransmision; [0112H(E)]
Bit 1: 1: con salida principal de retransmision
0: A2 desactivada ; 1: A2 activada Bit 4:
Bit 0 (menos significativo): 0: sin comunicacion; 1: con comunicacion
0: A1 desactivada ; 1: A1 activada Bit 3:
0: sin A4; 1: con A4
Bit 2:
0: sin A3; 1: con A3
Bit 1:
0: sin A2; 1: con A2
Bit 0 (menos significativo):
0: sin A1; 1: con A1
Soélo Escritura (comandos Shinko 50H y 54H, y Modbus 06H y 10H):
Dato Direccién
Banderas de control [0070H(S)]
Bit 0 (menos significativo): 1: Borrar Bit15 de [0081H(S)]/[010DH(E)] [0OFFH(E)]

Caodigos de error:

Protocolo Shinko Protocolo. Modbus RTU / ASCII Descripcion del error
31H 01H / 30H 31H Comando inexistente
33H 03H / 30H 33H Dato fuera de rango
34H 11H/31H 31H Escritura deshabilitada
35H 12H / 31H 32H Indicador se encuentra en modo de configuracién

Notas:

1) Independientemente del nivel de bloqueo seleccionado, todos los parametros se pueden alterar por
medio de la comunicacién, adn los que no aparecen en el menu de configuracion al accederlo con el

teclado (excepto los parametros de comunicacion).

2) Si tiene planeado cambiar frecuentemente los parametros de configuracion, seleccione la opcién o= 3
para el nivel de bloqueo, para evitar desgastar la memoria no-volatil.
3) Si se cambia el tipo de alarma, su valor de activacion se reinicializara automaticamente en cero. Tome
en cuenta que debera re-escribir los valores de activacion al cambiar el tipo de alarma.
4) Al cambiar el tipo de sensor, también se alterara automaticamente el rango.
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+ ESPECIFICACIONES
ALIMENTACION:
JIR-301-M-: Valor nominal: 100 ~ 240 VCA, 50 / 60 Hz e Limites de operacion: 80 ~ 264 VCA
JIR-301-M-1: Valor nominal: 24 VCD / 24 VCA, 50/ 60 Hz « Limites de operacién: 20 ~ 28 VCD / CA
CONSUMO: 10 VA max con todas las opciones
INDICADORES: Display PV: 4 digitos rojos de 7.2 mm x 16 mm (ancho x altura) ¢ Display SV: 4 digitos verdes de
4.8 mm x 10 mm (ancho x altura) ¢ LEDs: Indicadores de valor de alarma desplegado (“A1”, “A2”, “A3”, verdes),
indicadores de estado de las salidas de alarma (“A1”,“A2",“A3”, rojos), e indicador del estado de la entrada “HOLD”
TECLADO: consta de 4 pulsadores: &, W, FAST, y MODE
CONFIGURACION: por medio del teclado o de la comunicacién serial
RESPALDO DE LOS DATOS CONFIGURADOS: memoria no-volatil; vida: 1,000,000 escrituras
TIPOS DE ENTRADA ACEPTADOS:
Termopares K, J, R, S, B, E, T, N, PL-ll, C(W/Re5-26): Resistencia max. permitida: 100 Q, excepto tipo B: 40 Q «
Compensacion de unién fria: incluida
Termorresistores Pt100, JPt100: No. de conductores: 3 ¢ Resistencia max. permitida para cada conductor: 10 Q
0~20 mA CD /4~ 20 mA CD: Impedancia de entrada: 50 Q ¢ Corriente max. de entrada permitida: 50 mA
0 ~ 1 VCD: Impedancia de entrada: >= 1 MQ « Impedancia méax. de la fuente: 2 kQ ¢ Voltaje max. permitido: 5 V
0~5VCD/1~5VCD/0~10VCD: Impedancia de entrada: >= 100 kQ ¢ Impedancia max. de la fuente: 100 Q
¢ Voltaje max. permitido: 15 V
EXACTITUD DE LA LECTURA:
Termopar: + 0.2% del rango (escala completa) * 1digito, 6 + 2°C (4°F), lo que sea mayor. Excepto: Termopares
Ry S, en0~200°C (400°F): + 6°C (12°F) ; Termopar B, en 0 ~ 300°C (600°F): no se garantiza la exactitud ;
Termopares K, J, E, T, N, en valores menores a 0°C (32°F): + 0.4% del rango (escala completa) * 1digito

Termorresistor: + 0.1% del rango (escala completa) + 1digito, 6 + 1°C (2°F), lo que sea mayor
Corriente / Voltaje CD: + 0.2% del rango (escala completa) * 1digito

PERIODO DE MUESTRO DE LA ENTRADA: 125 ms

CARACTERISTICAS DE LAS ALARMAS: Salida: por relevador « Forma: 1 contacto NA (normalmente abierto)
Capacidad: 3A @ 250 VCA (carga resistiva) ¢ Vida eléctrica: mayor a 100,000 operaciones ¢ Histéresis: 0.1 ~
100.0°C/°F / 1~1000  Retardo de tiempo al entrar: 0 ~ 9999 seg.

CARACTERISTICAS DE LA FUENTE DE PODER AUXILIAR: Fuente aislada, regulada, con proteccién contra
corto circuito e Voltaje de salida (segun modelo): 24 VCD + 5% (-2AP24) / +12VCD + 5% (-2AP12)/ 5VCD * 5%
(-2AP5) « Capacidad: 5~30 mA

CARACTERISTICAS DE LAS SALIDAS DE RE-TRANSMISION: Periodo de muestreo: 125ms ¢ Tiempo de
respuesta: 400ms + 125ms e« Resolucion: 1/12000 « Exactitud: + 0.3% de la escala completa « 4 ~20 mA CD /0
~20 mA CD: Cargamax.: 550 Q2 « 0~1VCD: Carga min.: 100kQ ¢« 0~5VCD /1 ~5VCD: Carga min.:

500 kQ « 0~ 10 VCD: Carga min.: 1 MQ

CARACTERISTICAS DE LA ENTRADA PARA EVENTO: Conexién: Requiere de un contacto seco (sin voltaje)
externo entre las terminales (14) y (17) « Corriente a través del contacto: 6 mA aprox.

CARACTERISTICAS DE LA COMUNICACION SERIAL: Arquitectura: Maestro / Esclavo  Interfaz: EIA RS-485,
semi-duplex ¢ Distancia max. del cableado: 1200 m « Resistencia del cable: 50 Q ¢ Resistor de terminacién:

No es necesario para el JIR-301-M; utilice 120 ©Q o mas en el otro extremo en caso necesario ¢ No. max.

de nodos en la red: 31 esclavos y un maestro ¢ Protocolos: Shinko, Modbus RTU, 6 ASCII, simples o extendidos e
Velocidad de transmisién: 2400, 4800, 9600, 19200 6 38400 bps ¢ Paridad: Par, non, o ninguna e

Bits de paro: 162

AISLAMIENTO: Resistencia de aislamiento: 10 MQ é mas @ 500 VCD e Rigidez dieléctrica: 1.5 k VCA durante
1min. entre bloques aislados

CONDICIONES AMBIENTALES: Temp. de operacién: 0 ~ 50 °C « Humedad: 35 ~ 85% RH (no condensante)

GABINETE: Material: Resina resistente a las flamas ¢ Grado de proteccién del frente: IP66 ¢ Montaje: en panel
(soportes de montaje incluidos) ¢ Grosor del panel: 1 ~ 15 mm « Conexiones: Tornillos M3, con arandela y
cabeza combinada

DIMENSIONES Y PESO:96 mm x 48 mm x 110 mm (ver seccion “Dimensiones”), 300 g. aprox.

SHINKO TECHNOS CO., LTD.
OVERSEAS DIVISION
Head Office: 2-5-1, Senbahigashi, Minoo, Osaka, Japan
URL: http:/fwww.shinko-technos.co.jp/e/ Tel: +81-72-727-6100
E-mail: overseas@shinko-technos.co.jp Fax: +81-72-727-7006
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